Практическая работа № 9,10 Работа с GPS-модулем GPS 6MV2

Теоретические данные.

Модуль GPS 6MV2 (или GY 6MV2) включает в себя сам чип NEO-6M компании U-Blox, один настраиваемый интерфейс UART для последовательной связи, скорость передачи по умолчанию UART (TTL) здесь составляет 9600. К модулю подключается патч-антенна. Антенну нужно расположить вверх ке- рамической частью и обеспечить отсутствия затенения, лучше устанавливать антенну на улице. Антенна должна быть ориентирована параллельно географи- ческому горизонту и иметь полный обзор неба, обеспечивая прямую видимость с максимально возможным количеством спутников (рис. 10.16).
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Рис. 10.16. GPS-модуль GY 6MV2

Для быстрого старта при запуске модуля можно использовать программ- ное обеспечение u-center компании U-Blox (https://www.u-blox.com/en/product/u- center). ПО u-center позволяет подключиться к модулю GPS 6MV2 через интер- фейс UART с помощью платы Arduino. Для этого нужно подключить GPS 6MV2 к плате в соответствии со схемой (рис. 10.17).
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Рис. 10.17. Схема подключений

Для простой трансляции данных с модуля на ПК, через плату Arduino, до- статочно создать пустой скетч (рис. 10.18).
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Рис. 10.18. Скетч для трансляции данных через интерфейс UART на ПК

После компиляции и загрузки скетча на плату Arduino запустить про- грамму u-center.
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Рис. 10.19. Запуск программы u-center

Добавить устройство на внешней панели справа (Add device).
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Рис. 10.20. Добавление устройства в программе u-center

При выборе COM-порта выбрать тот, к которому подключена плата Arduino, и выбрать скорость 9600.
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Рис. 10.21. Выбор COM-порта
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Рис. 10.22. Выбор скорости подключения нового устройства

После подключения нового устройства данные с модуля начнут посту- пать в ПО u-center. В окне Views можно увидеть сигналы спутников и количе-

ство спутников (рис. 10.23), в окне Consoles можно посмотреть данные, посту- пающие в виде пакетов и в бинарном виде (рис. 10.24).
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Рис. 10.23. Отображение данных о спутниках в ПО u-center в окне Views
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Рис. 10.24. Отображение данных о спутниках в ПО u-center в окне Consoles

После того как модуль получит все необходимые сведения о спутниках, их траектории и другую служебную информацию, он вычисляет навигационные

данные и может отображать координаты. После этого в окне Views показыва- ются уровни сигналов только от тех спутников, которые используются для вы- числения навигационных данных, отображается расположение спутников на небе и модуля на карте (рис. 10.25).

От того, как долго был выключен модуль, будет зависеть время, когда начнется вычисление навигационных данных, и их отображение в ПО u-center. Если модуль был выключен длительное время или аккумулятор на модуле раз- рядился, то появления первых данных придется ждать несколько десятков ми- нут. При этом нужно обеспечить прямую видимость спутников для антенны, иначе может получиться так, что необходимая информация со спутников не бу- дет получена и навигационные данные невозможно будет вычислить.
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Рис. 10.25. Окно программы u-center, после вычисления навигационных данных по сигналам от спутников

Таким образом, имея в своем распоряжении GPS-модуль GY 6MV2, плату Arduino и ПК, можно собрать систему спутниковой навигации без специальных знаний. Конечно же, возможностей у GPS-модуля намного больше, чем мы здесь рассмотрели, навигационные данные могут использоваться в различных проектах, где нужна информация о расположении объекта в пространстве. Так- же для плат Arduino есть платы расширения GPS Shield, построенные на модуле компании U-Blox. Эти платы расширения подключаются непосредственно к разъемам платы Arduino, что удобнее и надежнее, чем соединение с помощью проводников.

[image: image2.jpg]



Рис. 10.26. Плата расширения для Ard
